
Electro-Hydraulic Rotary Actuator
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型式
EHAR0.5D EHAR1.0D EHAR2.0D

090F 135F 090F 135F 090F 135F
061031011A

B 348 396 430 494 528
C 378 425 475 538 563
D 75 95 112.5
E 155 193 230
F 203 242 280

523782842G
482842H

484746J
K 90 110 130

846382L
M 102 125 140
N 95° 135° 95° 135° 95° 135°
P 31.3 39.3 51.8

41018Q
R M10P X 1.5 M12 X P1.75 M16 X P2

428151S

EHAR   0.5   D   090   F
① ③② ④ ⑤

  EHAR :  

②   0.5      :  500Nm

  1.0      : 1,000 Nm

  2.0      : 2,000 Nm

③   D　    :  

④  090　:  90° ( ± 5°）

⑤  F         :  DC100V

  

135　:  135° ( ± 5°）

N         :  AC380V

EHA

E          :  DC24V
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